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.Generelles

Digitale Geber liefern absolute Lageinformationen innerhalb des Absolutmessbereichs des jeweiligen Gebers. Die
Signallibertragung erfolgt seriell in digitalem Format. Eine Informationseinheit der tGbertragenen Informationen wird
Telegramm genannt. Flr Lageregelung mit Sollwert-Zykluszeiten im Millisekundenbereich, reicht die Schnelligkeit der
Lageistwertbereitstellung von seriellen Gebern vollkommen aus. Fir die Verwendung zur Synchronmotorregelung ist die
Absolutauswertung vorteilhaft, es muss jedoch auf ausreichend schnelle Lageistwertbereitstellung geachtet werden.

Das serielle Protokoll kann auch Informationen zum Status des Gebers sowie zu geberseitig erkannten Fehlerzustanden
oder auch weitere Daten enthalten. Digitale Geber verfliigen in den meisten Féllen Gber einen Datenspeicher, der die
jeweils relevanten eigenen Geberdaten flir Betrieb und Diagnose beinhaltet, zudem kann bei einigen Gebertypen ein
Speicherbereich fliir anwenderseitige Daten (OEM-Speicherbereich) genutzt werden.

.Geber mit ACURO®link-Schnittstelle
Applikative Angaben flr die Projektierung
. Gebertypen

Rexroth-Gehdusemotoren vom Typ MS2N und MS2E sind optional mit ACURO®"K-Motorgeber ausgestattet:

s Geberperformance Advanced - 20 Bit/Umdr., Kennbuchstabe "C", "H"
s Geberperformance High - 24 Bit/Umdr, Kennbuchstabe "D"
s Als "Geberausfiihrung" kann Single-1 Umdr. ("S")- oder Multiturn-4096 Umdr. ("M") gewéahlt werden

() Es werden nur rotatorische Geber unterstiitzt!

Ein Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich) mit 7,5 kByte
ist geberseitig verfligbar.

.Geberanschluss

Wegen der storungssensiblen, hohen Datenlibertragungsfrequenz von 10 MHz wird empfohlen die anschlussfertig
konfektionierten elektrischen Verbindungen von Rexroth zu verwenden und die zugehoérigen Montage-Empfehlungen zu
beachten.

Lagegeber mit ACURO®link-Schnittstelle sind tiber den Standard-Gebereingang der ctrIX DRIVE Regelgerate
anschlieBbar.
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) Bei der MS2N-Option "Geberperformance C und D" (ACURO®link-Geber) ist

1 "Einkabelanschluss" des Motors moglich. Siehe Projektierungsanleitung "IndraDyn S
Synchron-Servomotoren MS2N", DOK-MOTOR*-MS2N*******.pPR “Mat.-Nr.
R911347582.

Inbetriebnahme

Konfiguration des Gebers
MS2N-Motoren sind optional mit einem Motorgeber mit ACURO®link-Schnittstelle lieferbar. Zu Beginn der
Erstinbetriebnahme sollte "Basisparameter Laden" durchgefiihrt worden sein.

Der ACURO®link-Geber wird automatisch beim Einschalten des Antriebsregelgerates erkannt, ebenso nach

"Basisparameter laden". Die Daten des Motors und des Gebers aus dem Geberdatenspeicher stehen bereits in CM im
Regelgerat zur Verfligung.

@) Dies ist ein "Plug & Play"-Gebertyp, er wird deshalb durch die "Geber Scan"-Funktion
automatisch konfiguriert!

Falls Verringerung der Initialisierungsdauer erforderlich sein sollte, kann die "Geber
Scan"-Funktion in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" deaktiviert werden. Siehe auch .
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Abb. 182: ctrIX DRIVE Engineering-Geber-Basisdialog bei ACURO®link-Geber (Geberoption von MS2N-Motor)

.Geber-Diagnose

Diagnosen des Antriebs werden im "Diagnosespeicher" des Regelgerats chronologisch aufgelistet. Die Auflistung im
Diagnosespeicher kann in ctrIX DRIVE Engineering komfortabel angezeigt werden. Sind Geberfehler oder -warnungen

aufgetreten, werden diese in den betreffenden Bits von "S-0-0600.x.1, Geberstatus" registriert und im Diagnosespeicher
aufgelistet.

Der Geberstatus wird auch in der "Expertenansicht" des Geberdialogs angezeigt:
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Abb. 183: Expertenansicht des Einstellungen-Dialogs von ctrIX DRIVE Engineering zu Diagnosezwecken und fiir weitere
Konfigurationen

Weiterfihrende Informationen und Details

Die ACURO®link-Schnittstelle ist eine digitale Schnittstelle flir Geber der Firma Hengstler, die eine bidirektionale, serielle
und gesicherte Kommunikation zwischen Sensoren, Aktoren und Steuerungseinheiten herstellt. Die in sog.
"Telegrammen" zyklisch (ibermittelten Lageistwerte haben ein ACURO®link-spezifisches Ubertragungsprotokoll:

Protokollspezifikation

s Telegrammlange: 4 Byte senden, 20 Byte empfangen

s Diagnosebits: 1 Fehler-, 1 Warnungsbit

s Checksummen: 8 Bit (CRC), 16 Bit (CRC) fir Position (Standard- und Safety-Telegramm), 32 Bit (CRC) fir
Gesamttelegramm (nur Safety-Telegramm)

s Positionsbits: 24 Bit bei Singleturn, 12 Bit bei Multiturn

= Ubertragung: 115 kBaud (Initialisierung, azyklischer Betrieb), 10 MBaud (zyklischer Betrieb), Ubertragungsart:
Halbduplex

Merkmale von ACURO®link-Gebern

Geber mit ACURO®link-Schnittstelle sind eine Geberoption bei Motoren MS2N. Sie besitzen einen Geberdatenspeicher,
der die herstellerseitigen Motor- und Geberdaten enthélt ("elektronisches Typenschild"), u. a:

Singleturn-Auflésung: "S-0-0602.x.22, Phys.Geberauflésung (digital)"

Multiturnbereich: "S-0-0601.10.23, Absolutpositionsbereich" (es ist keine Batterie erforderlich!)
Mechanische Maximalgeschwindigkeit

Seriennummer des Gebers: "S-0-0611.x.136, Seriennummer Geber" exemplarspezifisch

Weitere Merkmale:
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Virtuelle Referenzmarken bei jedem Singleturn-Uberlauf

Der Geberspeicher stellt einen OEM-Speicherbereich fiir Anwenderdaten zur Verfligung.

Der Geber bietet ein Standard- und zwei Safety-Telegramme.

Ubertragung der Motortemperatur, wenn ein Temperatursensor am Geber angeschlossen ist.

Uberwachung und Diagnose

s Telegrammiberwachung durch mehrere CRC (Cyclic Redundancy Check) der vom Geber libertragen Daten, hieraus
kénnen Warnungs- und Fehlerzustande abgeleitet werden.

s Die Bits fur "Fehler" und "Warnung" werden in "S-0-0600.x.1, Geberstatus" bei Auftreten von Warnungs- oder
Fehlerzustanden gesetzt.

Anwendung als Motorgeber

Durch die serielle Ubertragung der Lagedaten ergibt sich zeitlicher Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und der
Bereitstellung fiir die Antriebsregelung. Der zeitliche Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und Bereitstellung fir die
Motorregelung ist bei der seriellen Ubertragung durch das ACURO®link-Format bei einer Ubertragungsrate von 10 MHz
flr die zyklischen Lage- und Statusdaten jedoch hinreichend gering.

Ubertragung der Motortemperatur

Das ACURO®link-Protokoll kann, neben den Lagedaten, auch Zusatzinformationen (Motortemperatur) (ibertragen. Hierzu
missen folgende Voraussetzungen erfiillt sein:

s Ein Temperatursensor muss an die vorgesehenen Anschlussstellen des Gebers angeschlossen werden.

= Die Ubertragung der Motortemperatur muss aktiviert werden in "P-0-0512, Temperatursensor" durch die Eintragung
der passenden Kennzahl (erfolgt bei Motoren MS2N automatisch).

= Die Ubertragung der Motortemperatur erfolgt im 64 ms-Takt.

.Parametrierung

ACURO®link-Geber fiihren die geberspezifischen Daten im Geberdatenspeicher mit. Bei Verwendung als MS2N-
Motorgeber fiihrt der Geberdatenspeicher auch die Motorparameterwerte mit. Daten und Parameterwerte werden
automatisch in die betreffenden Parameter des Antriebs geladen wenn...

s die Kennzahl fiir diesen Geber in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" eingetragen wurde,
s nach "Basisparameter laden" der Geber durch Scannen der Geberschnittstellen automatisch vom Regelgerat erkannt
wurde und drauf hin der Geberdatenspeicher ausgelesen wird.

Diese Parametrierung/Konfiguration wird durch Dialoge in ctrIX DRIVE Engineering unterstitzt, siehe auch ~
»Inbetriebnahme .

.Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten

ACURO®link-Geber sind mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet und bieten, neben der Bereitstellung der eigenen,
geberspezifischen Daten, auch einen Datenspeicherbereich fir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich) mit 7,5 kByte.
Die Datenspeicherung ist resident, d. h. bei Spannungsausfall bleiben die gespeicherten Daten erhalten. Bei MS2N-
Motoren sind die Motorparameterwerte im OEM-Speicherbereich abgelegt und mit einem Schreibschutz versehen.
Ansonsten ist der Anwenderdaten-Speicherbereich fiir weitere Daten verfiigbar.

.Geber mit SSI-Schnittstelle
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Applikative Angaben flr die Projektierung

Die in sog. "Telegrammen" zyklisch seriell (ibermittelten Lageistwerte haben ein SSl-spezifisches Ubertragungsprotokoll:

Protokollspezifikation SSI-Schnittstelle:

ctrIX DRIVE-Regelgerate unterstiitzen folgende SSI-Ubertragungsprotokoll-Spezifikation:

Lange des SSI-Telegramms: max. 64 Bit

Codierung der Lageinformation: Binar oder Gray

Anzahl der Positionsbits: max. 48

Anzahl der Statusbits (Fehler, Warnung, etc.): max. 7

Anzahl der Fullbits ("Null"-Bits): max. 15 + max. 7 (Fullbits 2)

SSI-Telegrammtypen, Ubertragungsprotokoll

SSI-Geber besitzen keinen Geberdatenspeicher. Das Ubertragungsprotokoll des jeweiligen SSI-Gebers muss manuell
Uber "S-0-0602.x.7, Phys. Geberiibertragungsprotokoll Konfiguration" der Geberauswertung des Regelgerats mitgeteilt
werden.

Beim Ubertragungsprotokoll werden zwei unterschiedliche SSI-Telegrammtypen unterstiitzt (wéahlbar in S-0-0602.x.7):

SSI-Telegrammtyp 1

_ Positionbits Statushits

SSI-Telegrammtyp 2

[Lsh
? ? - Single-Tum ...
Abb. 184: Unterstiitzte SSI-Telegrammtypen von SSI-Ubertragungsprotokollen
MSB hochstwertiges Bit
LSB niederwertigstes Bit
Multi-Turn nur bei rotativem Geber: Anzahl der Bits, mit der die Geberumdrehungen
dargestellt werden, innerhalb derer der Multiturngeber absolute Lageistwerte
liefern kann
Single-Turn bei rotativem Geber: Anzahl der Bits, mit der eine Geberumdrehung
dargestellt wird
Positionsbits bei linearem Geber: Anzahl der Bits, mit der der gesamte Absolutlagebereich

dargestellt wird
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Fillbits, Leerstellen im Ubertragungsprotokoll ("Nullbits")
Fullbits 2

Die Lange des SSI-Telegramms (Anzahl der zu (ibertragenden Bits) erfordert proportional angepasste Ubertragungsraten
(Baudrate), siehe "S-0-0602.x.7, Phys. Geberiibertragungsprotokoll Konfiguration". Die nutzbare Ubertragungsrate ist
jedoch durch Lange und Signalddmpfungseigenschaften der gewahlten Geberleitung begrenzt.

.Geberanschluss

Lagegeber mit SSI-Schnittstelle sind Gber den Multigebereingang der ctrIX DRIVE Regelgerate (Schnittstellen-Option EC)
anschlieBbar.

Absolutauswertbarkeit

Geber mit SSI-Schnittstelle sind absolut auswertbar, sofern der Verfahrbereich einer Achse innerhalb des absolut
darstellbaren Lageistwertbereichs, des sog. Absolutgeberbereichs, liegt. Der Absolutgeberbereich (S-0-0601.x.23)
beschreibt bei Singleturn-Gebern eine Geberumdrehung, bei Multiturn-Gebern meist 4096 Geberumdrehungen, bei
Lineargebern ist er gebertypspezifisch.

Inbetriebnahme

@) Dies ist kein "Plug & Play"-Gebertyp, er wird deshalb durch die "Geber Scan"-Funktion
1 nicht automatisch konfiguriert!

Ggf. Verringerung der Initialisierungsdauer durch Deaktivierung der "Geber Scan"-
Funktion in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp") siehe auch .

SSI-Geber werden Ublicherweise als Geber 2 verwendet und daher meist im Dialog "Geber 2" parametriert. Zunachst
muss die verwendete Schnittstelle zugeordnet und der Geber mit SSI-Schnittstelle ausgewahlt werden.
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Abb. 185: -C-tl-'|X DRIVE Engineering-Dialog flir die Zuordnung eines SSI-Gebers zur Schnittstelle X8 als Geber 2
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In der Registerkarte "Einstellungen" wird der Geber mit seinen Eigenschaften konfiguriert:

mechanische Ausfiihrung

Lageauflosung bei Lineargeber, Anzahl der Positionsbits und Anzahl der Multiturnbits bei Rotationsgeber
Absolutgeber-Uberwachungsfenster, siehe N~ ,Uberwachung der Lagemesssysteme

Invertierung der Lagedaten, falls, z. B. anbaubedingt, die Zahlrichtung des Gebers gegenlaufig zur Achse ist.

] ®|eZuchk '\J""&""| ity

i e [ @ [EM] [RiEWiode Aot08Sereest ¢ € &~ Bl (o Pv om EE g8 | %y B 6| @

- ctiX DRIVE [1] defaut Schittstelle Geber 2 [ Expettenansicht
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Abb. 186: ctrIX DRIVE Engineering-Registerkarte "Einstellungen" im Dialog fiir die Konfiguration der mechanischen
Merkmale eines SSI-Gebers

@) Beim Rotationsgeber wird die Auflosung entsprechend der Konfiguration des SSI-
Ubertragungsprotokolls automatisch berechnet!

In der Registerkarte "SSI-Ubertragungsprotokoll" wird das Gebertelegramm konfiguriert, es stehen zwei Telegrammtypen
zur Auswahl. Die Konfiguration muss beim SSI-Geber entsprechend den Herstellerangaben manuell ausgefiihrt werden,
da SSI-Geber keinen Geberspeicher besitzen:
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Abb. 187: ctrIX DRIVE Engineering-Dialog fiir die Konfiguration des SSI-Ubertragungsprotokolls (Multiturn-Bits sind nur
bei rotativen Gebern moglich!)

O = Die Anzahl der Positions-Bits des SSI-Telegramms ergibt sich als Summe der
1 Multiturn-Bits und der Anzahl der Bits fiir die Geberauflosung/Umdrehung.
EinschlieBlich der vom Geber bereitgestellten Statusbits sind maximal 64 Bit
moglich. Es missen alle vom Geber bereitgestellten Bits konfiguriert werden! Die
maximale Anzahl der Positionsbits ist 48.
= Die Baudrate ist die Ubertragungs-Geschwindigkeit der SSI-Gebertelegramme. Sie

ist in mehreren Stufen einstellbar. Grundsatzlich ist es wiinschenswert die Baudrate
moglichst hoch zu wahlen, damit die Lage- und Statusinformationen mit geringstem
Zeitverzug Ubertragen werden. Geringere Baudraten kénnen zur fehlerfreien
Ubertragung der SSI-Telegramme erforderlich sein, abhangig von den Eigenschaften
und der Lange des Geberkabels.

Die "Verwendung" von Geber 2 ist in der "Expertenansicht" konfigurierbar, per Default ist "Lageregelungsgeber"
voreingestellt.

Weiterfihrende Informationen und Details

Firmwareseitige Lageistwertbildung

Lagedarstellung der Basic-Geberauswertung bei SSI-Gebern betragt max. 48 Positionsbits.

s |agedarstellung bei rotativem Geber: Singleturnauflésung und Multiturnbereich wie vom jeweiligen Geber durch
Datenblatt oder Typenschild vorgegeben.
s |agedarstellung bei linearem Geber: Die Auflésung in nm/Inkrement ist gebertyp-spezifisch, die mogliche Messlange
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ist durch die Anzahl der Positionsbits des Gebers (max. 48) begrenzt.

.Uberwachungen

Telegrammausfall-Uberwachung:

s Uberwachung auf Uberschreitung der zu erwartenden Telegramm-Ubertragungszeit (hardwareseitig)
s Bei zweifachem Telegrammausfall in Folge wird das Fehlerbit in "S-0-0600.x.1, Geberstatus" gesetzt.
s Bei einfachem Telegrammausfall wird der Positionswert extrapoliert.

Statusbits im SSI-Telegramm:

= Uber diese Bits kdnnen geberseitige Fehlerzustinde angezeigt werden.
s Geberseitig gesetzte Statusbits (Wert "1") fiihren zur Aktivierung des Fehlerbits in "S-0-0600.x.1, Geberstatus".

Warnungsbits im SSI-Telegramm:
s Geberseitige Warnungsbit sind als Fillbits zu konfigurieren um Geberfehler zu vermeiden.
Drahtbruchiiberwachung:

= Hardwareseitige Uberwachung auf angeschlossenen SSI-Geber. Wird kein Geber erkannt, so wird das Fehlerbit in
"S-0-0600.x.1, Geberstatus" gesetzt.

@) Eine Methode zur Priifung der Dateniibertragung ist beim Geber mit SSI-Schnittstelle
l nicht definiert. Generell sollten bei Verwendung eines Lagegebers mit SSI-
Schnittstelle alle Uberwachungen des Lage- und Geschwindigkeits-Regelkreises
aktiviert und passend konfiguriert sein. Siehe N ,Uberwachung der Lagemesssysteme

3

Anwendung

Durch die serielle Ubertragung der Lagedaten ergibt sich zeitlicher Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und der
Bereitstellung flir die Antriebsregelung.

Fur die Lageregelung ist das unkritisch wenn die Lageistwerte innerhalb der Lageregelungs-Zykluszeit Gibertragen
werden kénnen. Hierfiir muss die Ubertragungsrate der Telegramme ausreichend hoch realisierbar sein. Die
Lageauswertung erfolgt im gleichen Takt wie die Geschwindigkeitsregelung. Fiir die Motorregelung sollten SSI-Geber
nicht verwendet werden!

Die Ubertragungsrate fiir die SSI-Telegramme kann von 100 kHz bis 2 MHz gewé&hlt werden, abhangig vom Geber selbst
und von der Lange und Dampfung des Geberkabels. Die mégliche Ubertragungsrate sinkt mit zunehmender Lange des
Geberkabels.

.Parametrierung

SSI-Geber sind handelsiiblich nicht mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet, deshalb miissen die geberspezifischen
Daten manuell eingegeben werden. Die Parametrierung wird durch Dialoge in ctrIX DRIVE Engineering unterstltzt wenn
in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" die Kennzahl fiir den Geber eingetragen wurde. Siehe auch ~ ,Inbetriebnahme “.

.Geber mit ctrIX SENSE™Motor-Schnittstelle
Applikative Angaben flr die Projektierung
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Die ctrIX SENSE™MOtr-Schnittstelle ist eine bei Bosch Rexroth entwickelte digitale Schnittstelle fiir Geber nach RS485-
Standard. Sie stellt eine bidirektionale, serielle Kommunikation zwischen Sensoren, Aktoren und Steuerungseinheiten
her. Der Geber dient ausschlieB3lich als Motorgeber und hat einen Geberspeicher, der die Geber- und Motordaten
bereitstellt.

.Geberanschluss

Wegen der storungssensiblen, hohen Datenlibertragungsfrequenz von 10 MHz wird empfohlen die anschlussfertig
konfektionierten elektrischen Verbindungen von Rexroth zu verwenden und die zugehodrigen Montage-Empfehlungen zu
beachten.

Der Anschluss erfolgt am Standard-Gebereingang des Regelgerats, bzw. der Regelgerateachse. Lagegeber mit ctrIX
SENSEmotor-Schnittstelle sind liber den Standard-Gebereingang der ctrIX DRIVE Regelgerate anschlieB3bar.

.Motorgeber

Rexroth-Gehausemotoren vom Typ MS2S sind mit ctrlX SENSEM°"-Geber ausgestattet:
s Geberperformance BASIC - 19 Bit/Umdr.: Kennbuchstabe "I"
s Geberausfiihrung Multiturn - 65.536 Umdr. absolut: Kennbuchstabe "M"
@) Es werden nur rotatorische Geber unterstitzt!

l Ein Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich) von 4 kByte ist
geberseitig verfligbar.

Inbetriebnahme

Konfiguration des Gebers

MS2S-Motoren sind mit einem Motorgeber mit ctrlX SENSE™MO"-Schnittstelle ausgestattet. Zu Beginn der
Erstinbetriebnahme sollte "Basisparameter laden" durchgefiihrt worden sein.

Der ctrlX SENSE™MOt-Geber wird automatisch beim Einschalten des Antriebsregelgerates erkannt. Beim Umschalten von
CM nach PM werden die Daten des Motors und des Gebers aus dem Geberspeicher automatisch in das Regelgerat
geladen.

@) Dies ist ein "Plug & Play"-Gebertyp, er wird deshalb durch die "Geber Scan"-Funktion
l automatisch konfiguriert!

Falls Verringerung der Initialisierungsdauer erforderlich sein sollte, kann die "Geber
Scan"-Funktion in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" deaktiviert werden. Siehe auch

Bosch Rexroth AG Page 10
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- M ctiX DRIVE [1] defaut
P Obersicht

Schnittstelle
XG20 (Digtaler Geber)

Einstellungen

g

{3 Optimierung / Inbetnebnahme

Gabar-Korf:

D Lineargeber

Geber 1/ Motorgeber

[ Expertenansicht

Geber mit cirlX SENSE Schnittstelle

- Digitale Geber
| L Gebermit ACUROSHink-Schnitstelle (10MHz, 12V-Vers )

B Geber mit cirX stelle

Abb. 1-2‘38-:._A-uswah| der Geberschnittstelle und des digitalen Gebers im ctrIX DRIVE Engineering-Dialog, Beispiel "ctrIX

SENSEMOtr-Geber"

In der Registerkarte "Einstellungen" wird der Geber mit seinen Eigenschaften dargestellt:

s mechanische Ausfiihrung

s Anzahl der Positionsbits und Anzahl der Multiturnbits

Es bieten sich Einstellméglichkeiten fir

= Absolutgeber- Uberwachungsfenster, siehe N ,,Uberwachung der Lagemesssysteme

s |nvertierung der Lagedaten, falls, z. B. anbaubedingt, die Zahlrichtung des Motorgebers gegenlaufig zur Achse ist.
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5 W ctix DRIVE [1] defaut
b Ubersicht
= Achse [1] defaut
i b Zwischenkreiskorfiguration
{2 Flhrungskommunikation
E1-{3) Motor, Antriehsmechanik, Messsys|
B Metor
i b Mototyp
P Motortemperaturiberwach
H P Motortemperaturmodel
() Geber 1/ Motorgeber
i P Geber1/Motorgeber

#-i7) Bremse
Lo B Achsmechanik / Wichtung
-{{2) Betriebsarten / Antrieb Halt

-7 Grenzwerte

Abb. 189: ctrlX DRIVE Engineering-Dialog zur Geber-Konfiguration eines ctrlX SENSE™°t"-Gebers

Schnittstelle Geber 1/ Matorgeber [] Expertenansicht
| %620 Digtaier Geber) | [Gebermt cutx SENSE Schttstele ~
Einstellungen

Geber-Konfiguration

@ Rotationsgeber
(D Lineargeber

Auswertung
[ invertierte Auswertung der Lagedaten

Absolutgeberauswertung

Absolutgeberbereich x| 2147483647 Grad

Maximaler Verfahrbereich 2 36 000.0000| Grad

Uberwachungsfenster 1m Grad

€ Pbsolutgeberauswertung maglich

Weiterfihrende Informationen und Details
Merkmale von ctrIX SENSE™Mtr.-Gebern

ctrIX SENSE™Or-Geber besitzen einen Datenspeicher, der alle motor- und gebertypspezifischen Daten enthalt
("elektronisches Typenschild"), u. a:

s Motordaten- und -Motorregelungsparameter

Bosch Rexroth AG

Aktuelle Werte
Position 32 365,9387 | Grad
Geschwindigket -3.1757 | Usmin

() Geberin Referenz
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s Geberaufléosung und Absolutgeberbereich
s Seriennummer des Gebers

Weitere Merkmale:

s Speicherbereich fiir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich) mit 4096 Byte Datenvolumen

Ubertragung der Motortemperatur

Das ctrIX SENSE™°t"-pProtokoll libertragt, neben den Lage- und Diagnosedaten, auch die Motortemperatur.

.Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten

ctrIX SENSE™Otr-Geber sind mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet und bieten auch einen Datenspeicherbereich
fir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich). Die Datenspeicherung ist resident, d. h. bei Spannungsausfall bleiben die
gespeicherten Daten erhalten. (Ein Schreibschutz fiir den Anwenderdaten-Speicherbereich ist nicht verfligbar)

Uberwachung und Diagnose

Storungen der ordnungsgemalBen Funktion des Gebers werden angezeigt iiber das "Fehler"-Bit in "S-0-0600.x.1,
Geberstatus":

s Auftreten von Fehlerzustanden im Geber
s zweifacher Daten-Telegrammausfall vom Geber, was zur Unterbrechung der zyklischen Geberauswertung fihrt.
Zudem zeigen die Detaildiagnosen des Konfigurationstools ctrIX DRIVE Engineering genauere Fehlerursachen an.

Der Antrieb erkennt einen Austausch des angeschlossenen Geberexemplars durch Kontrolle der Seriennummer nach
dem Einschalten. Wenn die Seriennummer sich gedndert hat wird der MaBbezug geldscht, die Achse ist dann nicht mehr
referenziert.

.Geber mit EnDat2.2-Schnittstelle
Applikative Angaben flr die Projektierung
Unterstutzte Gebertypen

Lagegeber mit folgender herstellerseitigen Bestellbezeichnung werden als digitale Lagegeber unterstitzt:

s EnDat22 (nur digitale EnDat2.2-Schnittstelle, Taktfrequenz <8Mhz, keine analogen 1Vss-Signale)
@) Falls Lagegeber mit der Bestellbezeichnung EnDat02 mit Schnittstellen-Taktfrequenz
l <2MHz ausgefiihrt sind und zudem 1Vss-Sinussignale aufweisen, kénnen diese ab

AXS-V-0310 als Kombigeber ausgewertet werden (siehe "Geber mit EnDat2.x-
Schnittstelle und 1Vss-Signalen").

.Geberanschluss

Wegen der stérungssensiblen, hohen Datenlibertragungsfrequenz von 8 MHz wird empfohlen die elektrischen
Verbindungen der Herstellerfirma zu verwenden und die zugehdrigen Montage-Empfehlungen zu beachten.

.Option "EC" erforderlich!
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Lagegeber mit EnDat2.2-Schnittstelle sind Gber den Multigebereingang der ctrIX DRIVE Regelgeréte (Schnittstellen-
Option EC) anschlieBbar.

Absolutauswertbarkeit

Geber mit EnDat2.2-Schnittstelle sind absolut auswertbar, sofern der Verfahrbereich einer Achse innerhalb des absolut
darstellbaren Lageistwertbereichs, des sog. Absolutgeberbereichs, liegt. Der Absolutgeberbereich (S-0-0601.x.23)
beschreibt bei Singleturn-Gebern eine Geberumdrehung, bei Multiturn-Gebern meist 4096 Geberumdrehungen, bei
Lineargebern ist er gebertypspezifisch.

Batteriegepufferte Multiturn-Geber

O Ein Datenspeicherbereich flir Anwenderdaten ist geberseitig verfligbar.

11

Inbetriebnahme

Geber mit EnDat2.2-Schnittstelle miissen am Optionsplatz XG21 (EC) angeschlossen sein. Sie werden automatisch beim
Einschalten des Antriebsregelgerates erkannt. Beim Umschalten von CM nach PM werden die Daten des Motors und des
Gebers aus dem Geberspeicher automatisch in das Regelgerat geladen.
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~

automatisch konfiguriert!

1

D) Dies ist ein "Plug & Play"-Gebertyp, er wird deshalb durch die "Geber Scan"-Funktion

Falls Verringerung der Initialisierungsdauer erforderlich sein sollte, kann die
"Geber Scan"-Funktion in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" deaktiviert werden. Siehe

auch .
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3@ ctiX DRIVE [1] defaut Schrittstelle Geber 1/ Motorgeber [ Expertenansicht
- b g:::"[*]‘; et | %621 (Mutigeber) | [Gebermit EnDat 22 Schnitstelle (Heidenhain) v
P Zwischenkreigkorfiguration =)- Analoge Geber
{5 Fithungskommunkation Enstelungen ‘.. Geber mit Resolversignalen (i = 0.5, 10V-Vers., 8kHz)
E‘&:I Mator, Antriebsmechanik, Messsys| = K:cmbigeber
E1-£3) Mator -~ Geber mit Sinussignalen und HIPERFACE-Schrittstelle (1Vss, 12V-Vers )
o B Motortyp Geber-Konfiguration [=)- Digitale Geber
i er mi at 2 2-Schnittstelle {Heidenhai
- b Matortemperaturiberwach © Rotationsgeber ber m EnDat chnittstelle (Heidenhain)
i b Motortemperaturmodell . Geber mit SSI-Schnittstelle
() Lineargeber - Kein Geber

=) Geber 1/ Motorgeber
i b Geber 1/ Motorgeber
oo b Malbezug Geber 1
[-{5) Geber 2
[-{Z) Bremse
- Achsmechanik / Wichtung
-{{7) Betriebsarten / Antrieb Halt
-3 Grenzwerte
- Antriebsregelung
-{_7) Fehlemeaktion
-

() Batterie erforderiich

Abb. 190: Auswahl.der"GeberschnittsteIIe und des digitalen Gebers im ctrIX DRIVE Engineering-Dialog, Beispiel

"EnDat2.2-Geber"

Im Geber-Basisdialog werden die Eigenschaften des EnDat2.2-Gebers angezeigt.

Abhangig vom maximalen Verfahrbereich der Achse und dem Absolutgeberbereich des Gebers wird die Moglichkeit der

Auswertbarkeit als Absolutgeber angezeigt.
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¢ by [7] @ [bb [ereitzur Leistungszuschalt ¢ €7 8 ~| B oM PM

oM m | = 8 E o

- Pchsmechanik # Wichtung
[¥--{C5 Betriehsarten / Antrieb Hakt
[T Grenzwerte

Jg ctiX DRIVE [1] default Schnittstelle Geber 1./ Motargeber [ Expertenansicht
- P Ubersicht i ; p - ;
¥G21 (Multigeb ~ Geber mit EnDat 2.2-Schnittstelle {Heidenh: ~
=& Achse [1] defaut X621 (Migeber | Geberm nitistelle (Heidenhain)
- p - Zwischenkreiskonfiguration Einstellungen
{03 Fohrungskemmunikation
=7 Motor, Antrisbsmechanik, Messsys
(=) Motor
- B Motortyp Geber-Konfiguration Auswertung Altuele Werte
B Motortemperaturiiberwach @ Rotationsgsber [ invertierte Auswertung der Lagedaten Position 13 229.0500 | Grad
- B Mototemperatumodell @ Lineargsber
EH[T) Geber 1/ Motorgeber Absolutgeberauswertung Geschwindigksit m U/min
b Geber 1/ Motorgeber ) Batterie erforderlich Absolutgeberbereich +| 2147483647 Grad
-~ P Malibezug Geber 1 () Geberin Referenz
{5 Geber 2 Maximaler Verfahrbereich  + 36 0000000 Grad
) Bremse Oberwachungsensier . 1.0000| Grad %) Batterie angeschlossen / Kapazitat ausreichend

@ Absolutgeberauswertung maglich

Abb. 191: ctrIX DRIVE Engineering-Dialog zur Geber-Konfiguration eines EnDat2.2-Gebers

In der "Expertenansicht" des Geberdialogs werden Diagnosen und Details zur Basic- und Extended-Geberauswertung

angezeigt sowie weitere Konfiguration ermdglicht:

Bosch Rexroth AG
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1M ctiX DRIVE [1] defaut

b Ubersicht
(=42 Achse [1] default

P Zwischenkreiskonfiguration
{C3 Fihrungskommunikation

[=-[3) Motor, Antriebsmechanik, Messsys

—J-{_2) Motor

L b Motortyp
P Motortemperaturiberwach
b Motortemperaturmodel
=5y Geber 1/ Motorgeber
© b Geber1/Motorgeber
i b Malbezug Geber 1

{5) Geber 2

[4-{7 Bremse

‘o b Achsmechanik / Wichtung
-{(7) Betriebsarten / Antrieb Halt
-3 Grenzwerte
-{[) Antriebsregelung
-{[) Fehlemeaktion
- Antriebsintegrierte Sicherheitstachr
-~ Messtaster
i) Optimienung / Inbetriebnahme
-7 Lokale 10

Schnittstelle

Geber 1/ Motorgeber

Expertenansicht

| XG21 (Mutigeber)

| | Geber mit EnDat 2.2 Schnitstelle (Heidenhain)

~|

Einstellungen
| @ Gel '::>| Basic- Extended-
Geber-Konfiguration Basic-Ausgangsdaten Extended-Ausgangsdaten
@ Rotationsgeber Position 95 940 598 246/ |njr Position -13 25,0500 | Grad
(O Lineargeber
@ FPosttionsstatus: Absolutposition Geschwindigkeit -0,0143 | U/min

() Batterie efordedich

Auflésung digital (absolut)

() Wamung aktiv
() Fehler aktiv
@ betrishsbersit

Basic-Auswertung

[] Invertierung des Bewegunagssinns

Aufldsung Position
Absolutpostionsbereich
Uberaufschwelle Postion
Dykluszeit

33 554 432) Inkr/U
u

137 438 953 472 Inkr

125,000(us

{2 Geberin Referenz
%) Batterie angeschlossen / Kapazitat ausrsichend
[[] invertiete Auswertung der Lagedaten

Extended-Auswertung Absolutgeber

Absolutgeberbereich +| 214748 3647| Grad

Maximaler Verfahrbersich = 36 000.0000| Grad
Uberwachungsfenster 1 Grad
@ Absolutgeberauswertung méglich

[ Absolutgeberauswertuna erzwingen

[ Absolutgeberauswertung deaktivieren

[] Antriebsgef. Referenzieren bei abs. Mess-System

Abb. 192: Expertenansicht des Einstellungen-Dialogs von ctrIX DRIVE Engineering zu Diagnosezwecken und flr weitere
Konfigurationen

Weiterfihrende Informationen und Details

Die in sog. "Telegrammen" zyklisch seriell ibermittelten Lageistwerte haben ein EnDat2.2-spezifisches
Ubertragungsprotokoll:

Protokollspezifikation EnDat2.2-Schnittstelle:

.Merkmale von EnDat2.2-Gebern
EnDat2.2-Geber besitzen einen Datenspeicher, der alle herstellerseitigen, typspezifischen Daten enthélt ("elektronisches
Typenschild"), u. a:

Weitere Merkmale:

Bosch Rexroth AG

Lange des Ubertragungsprotokolls: variabel, abhdngig vom gewéhlten EnDat2.2-Typ.
Codierung der Lageinformation: Binar-Code

Fehlerbits: 2

Prifbits fir Position: 5
Prifbits fir "Zusatzinfo 1": 5
Prifbits fir "Zusatzinfo 2": 5
Datenlibertragungsfrequenz (Baudrate): 160 kHz bei Initialisierung, 8 MHz bei zyklischer Datenlbertragung

Absolute Geberauflésung (digital) S-0-0602.x.22: gebertyp-spezifisch
Absolutgeberbereich S-0-0601.x.23: gebertyp-spezifisch
Seriennummer des Gebers (S-0-0601.x.136)
Typenbezeichnung des EnDat2.2-Gebers (S-0-0602.x.139)
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= virtuelle Referenzmarken bei jedem Singleturn-Uberlauf
s Speicherbereich fiir Anwenderdaten (OEM-Bereich) mit gebertypspezifischem Datenvolumen
= Ubertragung von Zusatz-Informationen (z. B. Motortemperatur), abhangig von der Geberausfiihrung

Firmwareseitige Lageistwertbildung

Lagedarstellung der Basic-Geberauswertung bei EnDat2.2-Gebern:

s | agedarstellung bei rotativem Geber: In Summe kénnen 48 Positionsbits (Single- und Multiturnbits) ausgewertet
werden.

s |Lagedarstellung bei linearem Geber: Die Auflésung in nm/Inkrement ist gebertyp-spezifisch, die mogliche Messlange
ist durch die Anzahl der Positionsbits (max. 48!) fir die Lagedarstellung begrenzt.

Uberwachung und Diagnose

Stérungen der ordnungsgemaBen Funktion des Gebers werden angezeigt tiber das "Fehler"-Bit in "S-0-0600.x.1,
Geberstatus":

s Auftreten von Fehlerzustanden im Geber
s zweifacher Daten-Telegrammausfall vom Geber, was zur Unterbrechung der zyklischen Geberauswertung fihrt.

Zudem zeigen die Detaildiagnosen des Konfigurationstools ctrIX DRIVE Engineering genauere Fehlerursachen an:

s Fehlerbit 1 oder Fehlerbit 2 des Gebers oder beide haben einen Fehler gemeldet
= Die CRC-Uberpriifung der Positionsdaten und/oder der Zusatzdaten hat einen Ubertragungsfehler gemeldet
s ausgefallene Daten-Telegramme

@) Die Geber-Fehlerbits (1 und 2) melden Stérungen von Abtastungsbeleuchtung,
l Spursignalamplitude, Positionsbildung, Spannungsversorgung und Stromaufnahme.

s Der Antrieb erkennt einen Austausch des angeschlossenen Geberexemplars durch Kontrolle der Seriennummer nach
dem Einschalten. Wenn die Seriennummer sich gedandert hat wird der MaBbezug geldscht, die Achse ist dann nicht
mehr referenziert.

Anwendung als Motorgeber

Durch die serielle Ubertragung der Lagedaten ergibt sich zeitlicher Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und der
Bereitstellung flr die Antriebsregelung. Der zeitliche Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und Bereitstellung fir die
Motorregelung ist bei der seriellen Ubertragung durch das EnDat2.2-Format bei einer Ubertragungsrate von 8 MHz fiir die
zyklischen Lage- und Statusdaten jedoch hinreichend gering.

.Ubertragung der Motortemperatur
Das EnDat2.2-Protokoll kann, neben den Lagedaten, auch Zusatzinformationen (Motortemperatur) Gbertragen. Hierzu
missen folgende Voraussetzungen erfiillt sein:

s Der EnDat2.2-Geber muss die Temperaturiibertragung unterstiitzen.

s Als Temperatursensor kann ein PT1000 oder ein KTY84-130 an die vorgesehenen Anschlussstellen des Gebers
angeschlossen werden.

= Die Ubertragung der Motortemperatur muss aktiviert werden in "P-0-0512, Temperatursensor"

.Datenspeicherbereich fur Anwenderdaten
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EnDat2.2-Geber sind mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet und bieten, neben der Bereitstellung der eigenen,
geberspezifischen Daten, auch einen Datenspeicherbereich fir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich). Die
Datenspeicherung ist resident, d. h. bei Spannungsausfall bleiben die gespeicherten Daten erhalten. Ein Schreibschutz
fir den Anwenderdaten-Speicherbereich ist nicht verfiigbar.

.Parametrierung

EnDat2.2-Geber sind mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet, der die geberspezifischen Daten mitfihrt. Diese
werden automatisch in die betreffenden Parameter des Antriebs geladen wenn in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" die
zutreffende Kennzahl fiir den Geber eingetragen ist bzw. der EnDat2.2-Geber lber automatisches Scannen der
angeschlossenen Geber erkannt wurde. Die verbleibende Parametrierung wird durch Dialoge in ctrIX DRIVE Engineering
unterstitzt, siehe auch N ,Inbetriebnahme “

Geber mit ACURO®link-Schnittstelle

.Geber mit ACURO®link-Schnittstelle
Applikative Angaben fir die Projektierung

. Gebertypen
Rexroth-Gehdusemotoren vom Typ MS2N und MS2E sind optional mit ACURO® "K-Motorgeber ausgestattet:

s Geberperformance Advanced - 20 Bit/Umdr., Kennbuchstabe "C", "H"
s Geberperformance High - 24 Bit/Umdr, Kennbuchstabe "D"
s Als "Geberausfiihrung" kann Single-1 Umdr. ("S")- oder Multiturn-4096 Umdr. ("M") gewahlt werden

) Es werden nur rotatorische Geber unterstitzt!

Ein Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich) mit 7,5 kByte
ist geberseitig verfligbar.

.Geberanschluss

Wegen der stérungssensiblen, hohen Datenlibertragungsfrequenz von 10 MHz wird empfohlen die anschlussfertig
konfektionierten elektrischen Verbindungen von Rexroth zu verwenden und die zugehoérigen Montage-Empfehlungen zu
beachten.

Lagegeber mit ACURO®Ilink-Schnittstelle sind liber den Standard-Gebereingang der ctrIX DRIVE Regelgerate
anschlieBbar.

) Bei der MS2N-Option "Geberperformance C und D" (ACURO®link-Geber) ist

l "Einkabelanschluss" des Motors moglich. Siehe Projektierungsanleitung "IndraDyn S
Synchron-Servomotoren MS2N", DOK-MOTOR*-MS2N*******.PR Mat.-Nr.
R911347582.

Inbetriebnahme
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Konfiguration des Gebers

MS2N-Motoren sind optional mit einem Motorgeber mit ACURO®link-Schnittstelle lieferbar. Zu Beginn der
Erstinbetriebnahme sollte "Basisparameter Laden" durchgefiihrt worden sein.

Der ACURO®link-Geber wird automatisch beim Einschalten des Antriebsregelgerates erkannt, ebenso nach
"Basisparameter laden". Die Daten des Motors und des Gebers aus dem Geberdatenspeicher stehen bereits in CM im
Regelgerat zur Verfligung.

@) Dies ist ein "Plug & Play"-Gebertyp, er wird deshalb durch die "Geber Scan"-Funktion
automatisch konfiguriert!

Falls Verringerung der Initialisierungsdauer erforderlich sein sollte, kann die "Geber
Scan"-Funktion in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" deaktiviert werden. Siehe auch .

Ay
FAE| (AR

DQ|GZurﬂck 'J'|&vvv

2 W 7] 9 OV BSereos NRT-Miode A0 ) € @ - [ oM P ov m @@ | % B 6 | @)

- A X DRIVE [1] defauit Semicle Geber 1/ Motorgeber S——
[bersicht . 3
S Achse [1] defauit | xG20 (Digtaler Geber) | | Geber mt ACURO®ink-Schrittstelle (10MHz, 12V-Vers.) v
- Zwischenkreiskonfiguration Enstellungen

-2 Fihrungskommunikation
=42y Motor, Antriebsmechanik, Messsystem)
{23 Metor

Geber-Korfiguration Auswertung Aktuelle Werte
@ Rotationsgeber [ invertierte Auswertung der Lagedaten Positian [ 00000]Grad
() Lineargeber
Absolutgeberauswertung Geschwindigkeit m U/min
Mbsouigeberbereich [ 0.0000] Grad

P Achsmechanik / Wichtung (2 Geberin Referenz

[#-{-5) Betriebsarten / Antrieb Halt Maximaler Verfahrbersich = 36 000.0000| Grad
= Grenzwette Uberwachungsfenster tm Grad
{75 Antrisbsregelung

(-2 Fehlemeaktion () Absolutgeberauswertung maglich

(it Antriebsirtegriene Sicherheitstechnik
Abb. 182: ctrIX DRIVE Engineering-Geber-Basisdialog bei ACURO®link-Geber (Geberoption von MS2N-Motor)

.Geber-Diagnose

Diagnosen des Antriebs werden im "Diagnosespeicher" des Regelgerats chronologisch aufgelistet. Die Auflistung im
Diagnosespeicher kann in ctrIX DRIVE Engineering komfortabel angezeigt werden. Sind Geberfehler oder -warnungen
aufgetreten, werden diese in den betreffenden Bits von "S-0-0600.x.1, Geberstatus" registriert und im Diagnosespeicher
aufgelistet.

Der Geberstatus wird auch in der "Expertenansicht" des Geberdialogs angezeigt:
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Zhdman . | Oy
[] Absoltgeberauswertung deaktiviersn
] Antriebsgef. Referenzieren bei abs. Mess-System

Abb. 183: Expertenansicht des Einstellungen-Dialogs von ctrIX DRIVE Engineering zu Diagnosezwecken und fiir weitere
Konfigurationen

Weiterfliihrende Informationen und Details

Die ACURO®link-Schnittstelle ist eine digitale Schnittstelle flir Geber der Firma Hengstler, die eine bidirektionale, serielle
und gesicherte Kommunikation zwischen Sensoren, Aktoren und Steuerungseinheiten herstellt. Die in sog.
"Telegrammen" zyklisch libermittelten Lageistwerte haben ein ACURO®link-spezifisches Ubertragungsprotokoll:

Protokollspezifikation

s Telegrammlange: 4 Byte senden, 20 Byte empfangen

s Diagnosebits: 1 Fehler-, 1 Warnungsbit

s Checksummen: 8 Bit (CRC), 16 Bit (CRC) fiir Position (Standard- und Safety-Telegramm), 32 Bit (CRC) fur
Gesamttelegramm (nur Safety-Telegramm)

s Positionsbits: 24 Bit bei Singleturn, 12 Bit bei Multiturn

s Ubertragung: 115 kBaud (Initialisierung, azyklischer Betrieb), 10 MBaud (zyklischer Betrieb), Ubertragungsart:
Halbduplex

.Merkmale von ACURO®link-Gebern

Geber mit ACURO®link-Schnittstelle sind eine Geberoption bei Motoren MS2N. Sie besitzen einen Geberdatenspeicher,
der die herstellerseitigen Motor- und Geberdaten enthalt ("elektronisches Typenschild"), u. a:

s Singleturn-Auflésung: "S-0-0602.x.22, Phys.Geberauflosung (digital)"

s Multiturnbereich: "S-0-0601.10.23, Absolutpositionsbereich" (es ist keine Batterie erforderlich!)
s Mechanische Maximalgeschwindigkeit

s Seriennummer des Gebers: "S-0-0611.x.136, Seriennummer Geber" exemplarspezifisch

Weitere Merkmale:
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Virtuelle Referenzmarken bei jedem Singleturn-Uberlauf

Der Geberspeicher stellt einen OEM-Speicherbereich fiir Anwenderdaten zur Verfligung.

Der Geber bietet ein Standard- und zwei Safety-Telegramme.

Ubertragung der Motortemperatur, wenn ein Temperatursensor am Geber angeschlossen ist.

Uberwachung und Diagnose

s Telegrammiberwachung durch mehrere CRC (Cyclic Redundancy Check) der vom Geber tbertragen Daten, hieraus
kénnen Warnungs- und Fehlerzustande abgeleitet werden.

s Die Bits fur "Fehler" und "Warnung" werden in "S-0-0600.x.1, Geberstatus" bei Auftreten von Warnungs- oder
Fehlerzustanden gesetzt.

Anwendung als Motorgeber

Durch die serielle Ubertragung der Lagedaten ergibt sich zeitlicher Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und der
Bereitstellung fiir die Antriebsregelung. Der zeitliche Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und Bereitstellung fir die
Motorregelung ist bei der seriellen Ubertragung durch das ACURO®link-Format bei einer Ubertragungsrate von 10 MHz
flr die zyklischen Lage- und Statusdaten jedoch hinreichend gering.

Ubertragung der Motortemperatur

Das ACURO®link-Protokoll kann, neben den Lagedaten, auch Zusatzinformationen (Motortemperatur) (ibertragen. Hierzu
missen folgende Voraussetzungen erfiillt sein:

s Ein Temperatursensor muss an die vorgesehenen Anschlussstellen des Gebers angeschlossen werden.

= Die Ubertragung der Motortemperatur muss aktiviert werden in "P-0-0512, Temperatursensor" durch die Eintragung
der passenden Kennzahl (erfolgt bei Motoren MS2N automatisch).

= Die Ubertragung der Motortemperatur erfolgt im 64 ms-Takt.

.Parametrierung

ACURO®link-Geber fiihren die geberspezifischen Daten im Geberdatenspeicher mit. Bei Verwendung als MS2N-
Motorgeber fiihrt der Geberdatenspeicher auch die Motorparameterwerte mit. Daten und Parameterwerte werden
automatisch in die betreffenden Parameter des Antriebs geladen wenn...

s die Kennzahl fiir diesen Geber in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" eingetragen wurde,
s nach "Basisparameter laden" der Geber durch Scannen der Geberschnittstellen automatisch vom Regelgerat erkannt
wurde und drauf hin der Geberdatenspeicher ausgelesen wird.

Diese Parametrierung/Konfiguration wird durch Dialoge in ctrIX DRIVE Engineering unterstitzt, siehe auch ~
»Inbetriebnahme “.

.Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten

ACURO®Ilink-Geber sind mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet und bieten, neben der Bereitstellung der eigenen,
geberspezifischen Daten, auch einen Datenspeicherbereich fir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich) mit 7,5 kByte.
Die Datenspeicherung ist resident, d. h. bei Spannungsausfall bleiben die gespeicherten Daten erhalten. Bei MS2N-
Motoren sind die Motorparameterwerte im OEM-Speicherbereich abgelegt und mit einem Schreibschutz versehen.
Ansonsten ist der Anwenderdaten-Speicherbereich fiir weitere Daten verfligbar.

Bosch Rexroth AG Page 20


file:///redirect/patternMatch?code=P-0-0512&redirectOrigin=ID1780773_375857365

Jul 17 2025

Geber mit SSI-Schnittstelle

.Geber mit SSI-Schnittstelle
Applikative Angaben fiir die Projektierung

Die in sog. "Telegrammen" zyklisch seriell (ibermittelten Lageistwerte haben ein SSl-spezifisches Ubertragungsprotokoll:

Protokollspezifikation SSI-Schnittstelle:
ctrlX DRIVE-Regelgerate unterstiitzen folgende SSI-Ubertragungsprotokoll-Spezifikation:

Lange des SSI-Telegramms: max. 64 Bit

Codierung der Lageinformation: Binar oder Gray

Anzahl der Positionsbits: max. 48

Anzahl der Statusbits (Fehler, Warnung, etc.): max. 7

Anzahl der Fillbits ("Null"-Bits): max. 15 + max. 7 (Fullbits 2)

SSI-Telegrammtypen, Ubertragungsprotokoll

SSI-Geber besitzen keinen Geberdatenspeicher. Das Ubertragungsprotokoll des jeweiligen SSI-Gebers muss manuell
Uber "S-0-0602.x.7, Phys. Geberibertragungsprotokoll Konfiguration" der Geberauswertung des Regelgerats mitgeteilt
werden.

Beim Ubertragungsprotokoll werden zwei unterschiedliche SSI-Telegrammtypen unterstiitzt (wéahlbar in S-0-0602.x.7):

SSI-Telegrammtyp 1

_ Positionbits Statushits

SSI-Telegrammtyp 2

[Lsh
: : : Single:Tum
Abb. 184: Unterstiitzte SSI-Telegrammtypen von SSI-Ubertragungsprotokollen
MSB hochstwertiges Bit
LSB niederwertigstes Bit
Multi-Turn nur bei rotativem Geber: Anzahl der Bits, mit der die Geberumdrehungen
dargestellt werden, innerhalb derer der Multiturngeber absolute Lageistwerte
liefern kann
Single-Turn bei rotativem Geber: Anzahl der Bits, mit der eine Geberumdrehung

dargestellt wird
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Positionsbits bei linearem Geber: Anzahl der Bits, mit der der gesamte Absolutlagebereich
dargestellt wird

Fillbits, Leerstellen im Ubertragungsprotokoll ("Nullbits")
Fullbits 2

Die Lange des SSI-Telegramms (Anzahl der zu iibertragenden Bits) erfordert proportional angepasste Ubertragungsraten
(Baudrate), siehe "S-0-0602.x.7, Phys. Geberiibertragungsprotokoll Konfiguration". Die nutzbare Ubertragungsrate ist
jedoch durch Lange und Signaldampfungseigenschaften der gewahlten Geberleitung begrenzt.

.Geberanschluss

Lagegeber mit SSI-Schnittstelle sind Gber den Multigebereingang der ctrIX DRIVE Regelgerate (Schnittstellen-Option EC)
anschlieBbar.

Absolutauswertbarkeit

Geber mit SSI-Schnittstelle sind absolut auswertbar, sofern der Verfahrbereich einer Achse innerhalb des absolut
darstellbaren Lageistwertbereichs, des sog. Absolutgeberbereichs, liegt. Der Absolutgeberbereich (S-0-0601.x.23)
beschreibt bei Singleturn-Gebern eine Geberumdrehung, bei Multiturn-Gebern meist 4096 Geberumdrehungen, bei
Lineargebern ist er gebertypspezifisch.

Inbetriebnahme

() Dies ist kein "Plug & Play"-Gebertyp, er wird deshalb durch die "Geber Scan"-Funktion
1 nicht automatisch konfiguriert!

Ggf. Verringerung der Initialisierungsdauer durch Deaktivierung der "Geber Scan"-
Funktion in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp") siehe auch .

SSI-Geber werden Ublicherweise als Geber 2 verwendet und daher meist im Dialog "Geber 2" parametriert. Zunachst
muss die verwendete Schnittstelle zugeordnet und der Geber mit SSI-Schnittstelle ausgewahlt werden.
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Abb. 185: ctrIX DRIVE Engineering-Dialog fiir die Zuordnung eines SSI-Gebers zur Schnittstelle X8 als Geber 2

In der Registerkarte "Einstellungen" wird der Geber mit seinen Eigenschaften konfiguriert:

mechanische Ausfiihrung

(] ﬁ|©ZurUck '_;"&"9"| &R Bk

v e [ ©; [OM] [REWVisdenAoiEseress ) € & - Bl (cv pv om m @B | % B 8 | @

Lageauflosung bei Lineargeber, Anzahl der Positionsbits und Anzahl der Multiturnbits bei Rotationsgeber
Absolutgeber-Uberwachungsfenster, siehe N ,,Uberwachung der Lagemesssysteme “
Invertierung der Lagedaten, falls, z. B. anbaubedingt, die Zahlrichtung des Gebers gegenlaufig zur Achse ist.

EHN. | ctriX DRIVE [1] defaut Schrittstelle Geber 2 [ Expertenansicht
(4 i‘:;:“[}“] st | XG21 (Mutigeber) | | Gebermit SSI-Schmitstele v
4 Zruisdwnkreiskonﬁgulaﬁuﬂ Einstellungen 55| (berragungsprotokoll  Verwendung
{2 Fihrungskemmunikation
215 Motor, Antrishsmechanik, Messsystem
-3 Mator
[ Geber 1/ Motorgeber Geber-Konfiguration Auswertung Altuelle Were
B-E_) GebZ _ () Rotationsgeber [ invertierte Auswertung der Lagedaten Position mGI’Ed
¢ (® Lineargeber
b Malbezug Geber 2 Absolutgeberauswertung Geschwindigkeit m U/min
) Bremse Auflésung digttal (S51) Bbsolutgeberbersich + 0,0000] Grad
- b Achsmechanik / Wichtung nm}’\nkr () Geberin Referenz
() Betriebsarten / Antrieb Hak Maximaler Verfahrbersich & 36 000,0000| Grad

- Grenzwerte

-3 Antriebsregelung

-y Fehlemeaktion

-7E, Antriebsintegrierte Sicherheitstechnik

Uberwachungsfenster t“ﬂmﬂ Grad Verwendung
(D Absolutgeberauswertung maglich Lageregelungsgeber

Abb. 186: ctrIX DRIVE Engineering-Registerkarte "Einstellungen" im Dialog fiir die Konfiguration der mechanischen

Merkmale eines SSI-Gebers

@

Ubertragungsprotokolls automatisch berechnet!

Beim Rotationsgeber wird die Auflésung entsprechend der Konfiguration des SSI-

In der Registerkarte "SSI-Ubertragungsprotokoll" wird das Gebertelegramm konfiguriert, es stehen zwei Telegrammtypen
zur Auswahl. Die Konfiguration muss beim SSI-Geber entsprechend den Herstellerangaben manuell ausgefiihrt werden,
da SSI-Geber keinen Geberspeicher besitzen:
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Abb. 187: ctrIX DRIVE Engineering-Dialog fiir die Konfiguration des SSI-Ubertragungsprotokolls (Multiturn-Bits sind nur
bei rotativen Gebern moglich!)

O = Die Anzahl der Positions-Bits des SSI-Telegramms ergibt sich als Summe der
1 Multiturn-Bits und der Anzahl der Bits fiir die Geberauflosung/Umdrehung.
EinschlieBlich der vom Geber bereitgestellten Statusbits sind maximal 64 Bit
moglich. Es missen alle vom Geber bereitgestellten Bits konfiguriert werden! Die
maximale Anzahl der Positionsbits ist 48.
= Die Baudrate ist die Ubertragungs-Geschwindigkeit der SSI-Gebertelegramme. Sie

ist in mehreren Stufen einstellbar. Grundsatzlich ist es wiinschenswert die Baudrate
moglichst hoch zu wahlen, damit die Lage- und Statusinformationen mit geringstem
Zeitverzug Ubertragen werden. Geringere Baudraten kénnen zur fehlerfreien
Ubertragung der SSI-Telegramme erforderlich sein, abhingig von den Eigenschaften
und der Lange des Geberkabels.

Die "Verwendung" von Geber 2 ist in der "Expertenansicht" konfigurierbar, per Default ist "Lageregelungsgeber"
voreingestellt.

Weiterfliihrende Informationen und Details

Firmwareseitige Lageistwertbildung

Lagedarstellung der Basic-Geberauswertung bei SSI-Gebern betragt max. 48 Positionsbits.

s |agedarstellung bei rotativem Geber: Singleturnauflésung und Multiturnbereich wie vom jeweiligen Geber durch
Datenblatt oder Typenschild vorgegeben.
s Lagedarstellung bei linearem Geber: Die Auflésung in nm/Inkrement ist gebertyp-spezifisch, die mogliche Messlange
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ist durch die Anzahl der Positionsbits des Gebers (max. 48) begrenzt.

Uberwachungen
Telegrammausfall-Uberwachung:

s Uberwachung auf Uberschreitung der zu erwartenden Telegramm-Ubertragungszeit (hardwareseitig)
s Bei zweifachem Telegrammausfall in Folge wird das Fehlerbit in "S-0-0600.x.1, Geberstatus" gesetzt.
s Bei einfachem Telegrammausfall wird der Positionswert extrapoliert.

Statusbits im SSI-Telegramm:

= Uber diese Bits kdnnen geberseitige Fehlerzustinde angezeigt werden.
s Geberseitig gesetzte Statusbits (Wert "1") fiihren zur Aktivierung des Fehlerbits in "S-0-0600.x.1, Geberstatus".

Warnungsbits im SSI-Telegramm:

s Geberseitige Warnungsbit sind als Fullbits zu konfigurieren um Geberfehler zu vermeiden.
Drahtbruchiiberwachung:

= Hardwareseitige Uberwachung auf angeschlossenen SSI-Geber. Wird kein Geber erkannt, so wird das Fehlerbit in

"S-0-0600.x.1, Geberstatus" gesetzt.

@) Eine Methode zur Priifung der Dateniibertragung ist beim Geber mit SSI-Schnittstelle
l nicht definiert. Generell sollten bei Verwendung eines Lagegebers mit SSI-
Schnittstelle alle Uberwachungen des Lage- und Geschwindigkeits-Regelkreises
aktiviert und passend konfiguriert sein. Siehe N ,Uberwachung der Lagemesssysteme

3

Anwendung

Durch die serielle Ubertragung der Lagedaten ergibt sich zeitlicher Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und der
Bereitstellung flr die Antriebsregelung.

Fur die Lageregelung ist das unkritisch wenn die Lageistwerte innerhalb der Lageregelungs-Zykluszeit Gibertragen
werden kénnen. Hierfiir muss die Ubertragungsrate der Telegramme ausreichend hoch realisierbar sein. Die
Lageauswertung erfolgt im gleichen Takt wie die Geschwindigkeitsregelung. Fiir die Motorregelung sollten SSI-Geber
nicht verwendet werden!

Die Ubertragungsrate fiir die SSI-Telegramme kann von 100 kHz bis 2 MHz gewé&hlt werden, abhangig vom Geber selbst
und von der Lange und Ddmpfung des Geberkabels. Die mégliche Ubertragungsrate sinkt mit zunehmender Lange des
Geberkabels.

.Parametrierung

SSI-Geber sind handelstiblich nicht mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet, deshalb miissen die geberspezifischen
Daten manuell eingegeben werden. Die Parametrierung wird durch Dialoge in ctrIX DRIVE Engineering unterstitzt wenn
in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" die Kennzahl fiir den Geber eingetragen wurde. Siehe auch ~ ,Inbetriebnahme “.

Geber mit ctriX SENSEmotor-Schnittstelle
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.Geber mit ctrIX SENSEMOtr.Schnittstelle

Applikative Angaben fiir die Projektierung

Die ctrIX SENSE™otor-Schnittstelle ist eine bei Bosch Rexroth entwickelte digitale Schnittstelle fiir Geber nach RS485-
Standard. Sie stellt eine bidirektionale, serielle Kommunikation zwischen Sensoren, Aktoren und Steuerungseinheiten
her. Der Geber dient ausschlieBlich als Motorgeber und hat einen Geberspeicher, der die Geber- und Motordaten
bereitstellt.

.Geberanschluss

Wegen der stéorungssensiblen, hohen Datenlibertragungsfrequenz von 10 MHz wird empfohlen die anschlussfertig
konfektionierten elektrischen Verbindungen von Rexroth zu verwenden und die zugehoérigen Montage-Empfehlungen zu
beachten.

Der Anschluss erfolgt am Standard-Gebereingang des Regelgerats, bzw. der Regelgerateachse. Lagegeber mit ctrlX
SENSEmotor-Schnittstelle sind tiber den Standard-Gebereingang der ctrIX DRIVE Regelgerate anschlieBbar.

.Motorgeber
Rexroth-Gehausemotoren vom Typ MS2S sind mit ctrlX SENSE™°°"-Geber ausgestattet:
s Geberperformance BASIC - 19 Bit/Umdr.: Kennbuchstabe "I"
s Geberausfiihrung Multiturn - 65.536 Umdr. absolut: Kennbuchstabe "M"
@) Es werden nur rotatorische Geber unterstiitzt!

Ein Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich) von 4 kByte ist
geberseitig verfligbar.

Inbetriebnahme

Konfiguration des Gebers

MS2S-Motoren sind mit einem Motorgeber mit ctrlX SENSE™MO"-Schnittstelle ausgestattet. Zu Beginn der
Erstinbetriebnahme sollte "Basisparameter laden" durchgefiihrt worden sein.

Der ctrIX SENSE™MOtr-Geber wird automatisch beim Einschalten des Antriebsregelgerites erkannt. Beim Umschalten von
CM nach PM werden die Daten des Motors und des Gebers aus dem Geberspeicher automatisch in das Regelgerat
geladen.

) Dies ist ein "Plug & Play"-Gebertyp, er wird deshalb durch die "Geber Scan"-Funktion
l automatisch konfiguriert!

Falls Verringerung der Initialisierungsdauer erforderlich sein sollte, kann die "Geber
Scan"-Funktion in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" deaktiviert werden. Siehe auch
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Abb. 1-2‘38-:.;A-uswah| der Geberschnittstelle und des digitalen Gebers im ctrIX DRIVE Engineering-Dialog, Beispiel "ctrIX
SENSE™MOtr-Geber"

In der Registerkarte "Einstellungen" wird der Geber mit seinen Eigenschaften dargestellt:

s mechanische Ausfiihrung
s Anzahl der Positionsbits und Anzahl der Multiturnbits

Es bieten sich Einstellméglichkeiten fir

= Absolutgeber- Uberwachungsfenster, siehe N ,,Uberwachung der Lagemesssysteme
s |nvertierung der Lagedaten, falls, z. B. anbaubedingt, die Zahlrichtung des Motorgebers gegenlaufig zur Achse ist.
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Abb. 189: ctrIX DRIVE Engineering-Dialog zur Geber-Konfiguration eines ctrlX SENSE™°t"-Gebers

Weiterfuhrende Informationen und Details

Merkmale von ctrlX SENSE™M°t"-Gebern

ctrlX SENSEMOr-Geber besitzen einen Datenspeicher, der alle motor- und gebertypspezifischen Daten enthélt
("elektronisches Typenschild"), u. a:
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s Motordaten- und -Motorregelungsparameter
s Geberauflésung und Absolutgeberbereich
s Seriennummer des Gebers

Weitere Merkmale:

s Speicherbereich fiir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich) mit 4096 Byte Datenvolumen

Ubertragung der Motortemperatur

Das ctrIX SENSE™t"-pProtokoll libertragt, neben den Lage- und Diagnosedaten, auch die Motortemperatur.

.Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten

ctrIX SENSE™Otr-Geber sind mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet und bieten auch einen Datenspeicherbereich
fir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich). Die Datenspeicherung ist resident, d. h. bei Spannungsausfall bleiben die
gespeicherten Daten erhalten. (Ein Schreibschutz fiir den Anwenderdaten-Speicherbereich ist nicht verfligbar)

Uberwachung und Diagnose

Storungen der ordnungsgemalBen Funktion des Gebers werden angezeigt iiber das "Fehler"-Bit in "S-0-0600.x.1,
Geberstatus":

s Auftreten von Fehlerzustanden im Geber
s zweifacher Daten-Telegrammausfall vom Geber, was zur Unterbrechung der zyklischen Geberauswertung fihrt.
Zudem zeigen die Detaildiagnosen des Konfigurationstools ctrIX DRIVE Engineering genauere Fehlerursachen an.

Der Antrieb erkennt einen Austausch des angeschlossenen Geberexemplars durch Kontrolle der Seriennummer nach
dem Einschalten. Wenn die Seriennummer sich gedndert hat wird der MaBbezug geldscht, die Achse ist dann nicht mehr
referenziert.

Geber mit EnDat2.2-Schnittstelle

.Geber mit EnDat2.2-Schnittstelle
Applikative Angaben fiir die Projektierung
Unterstutzte Gebertypen

Lagegeber mit folgender herstellerseitigen Bestellbezeichnung werden als digitale Lagegeber unterstitzt:

s EnDat22 (nur digitale EnDat2.2-Schnittstelle, Taktfrequenz <8Mhz, keine analogen 1Vss-Signale)

@) Falls Lagegeber mit der Bestellbezeichnung EnDat02 mit Schnittstellen-Taktfrequenz
1 <2MHz ausgefiihrt sind und zudem 1Vss-Sinussignale aufweisen, kénnen diese ab
AXS-V-0310 als Kombigeber ausgewertet werden (siehe "Geber mit EnDat2.x-
Schnittstelle und 1Vss-Signalen").

.Geberanschluss
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Wegen der storungssensiblen, hohen Datenlbertragungsfrequenz von 8 MHz wird empfohlen die elektrischen
Verbindungen der Herstellerfirma zu verwenden und die zugehérigen Montage-Empfehlungen zu beachten.

.Option "EC" erforderlich!

Lagegeber mit EnDat2.2-Schnittstelle sind Gber den Multigebereingang der ctrIX DRIVE Regelgerate (Schnittstellen-
Option EC) anschlieBbar.

Absolutauswertbarkeit

Geber mit EnDat2.2-Schnittstelle sind absolut auswertbar, sofern der Verfahrbereich einer Achse innerhalb des absolut
darstellbaren Lageistwertbereichs, des sog. Absolutgeberbereichs, liegt. Der Absolutgeberbereich (S-0-0601.x.23)
beschreibt bei Singleturn-Gebern eine Geberumdrehung, bei Multiturn-Gebern meist 4096 Geberumdrehungen, bei
Lineargebern ist er gebertypspezifisch.

Batteriegepufferte Multiturn-Geber

@) Ein Datenspeicherbereich fiir Anwenderdaten ist geberseitig verfligbar.

11
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Inbetriebnahme

Geber mit EnDat2.2-Schnittstelle miissen am Optionsplatz XG21 (EC) angeschlossen sein. Sie werden automatisch beim
Einschalten des Antriebsregelgerates erkannt. Beim Umschalten von CM nach PM werden die Daten des Motors und des
Gebers aus dem Geberspeicher automatisch in das Regelgerat geladen.

O Dies ist ein "Plug & Play"-Gebertyp, er wird deshalb durch die "Geber Scan"-Funktion

automatisch konfiguriert!

Falls Verringerung der Initialisierungsdauer erforderlich sein sollte, kann die
"Geber Scan"-Funktion in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" deaktiviert werden. Siehe

auch .
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Abb. 190: Auswahl.der"GeberschnittsteIIe und des digitalen Gebers im ctrIX DRIVE Engineering-Dialog, Beispiel

"EnDat2.2-Geber"

Im Geber-Basisdialog werden die Eigenschaften des EnDat2.2-Gebers angezeigt.

Abhangig vom maximalen Verfahrbereich der Achse und dem Absolutgeberbereich des Gebers wird die Moglichkeit der

Auswertbarkeit als Absolutgeber angezeigt.
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Abb. 191: ctrIX DRIVE Engineering-Dialog zur Geber-Konfiguration eines EnDat2.2-Gebers

In der "Expertenansicht" des Geberdialogs werden Diagnosen und Details zur Basic- und Extended-Geberauswertung
angezeigt sowie weitere Konfiguration erméglicht:
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Abb. 192: Expertenansicht des Einstellungen-Dialogs von ctrIX DRIVE Engineering zu Diagnosezwecken und flr weitere
Konfigurationen

Weiterflihrende Informationen und Details

Die in sog. "Telegrammen" zyklisch seriell Gbermittelten Lageistwerte haben ein EnDat2.2-spezifisches
Ubertragungsprotokoll:

Protokollspezifikation EnDat2.2-Schnittstelle:

Lange des Ubertragungsprotokolls: variabel, abhingig vom gewéhlten EnDat2.2-Typ.

Codierung der Lageinformation: Binar-Code

Fehlerbits: 2

Prifbits flr Position: 5

Prifbits fur "Zusatzinfo 1": 5

Prifbits fur "Zusatzinfo 2": 5

Dateniibertragungsfrequenz (Baudrate): 160 kHz bei Initialisierung, 8 MHz bei zyklischer Dateniibertragung

Merkmale von EnDat2.2-Gebern

EnDat2.2-Geber besitzen einen Datenspeicher, der alle herstellerseitigen, typspezifischen Daten enthalt ("elektronisches
Typenschild"), u. a:
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Absolute Geberauflésung (digital) S-0-0602.x.22: gebertyp-spezifisch
Absolutgeberbereich S-0-0601.x.23: gebertyp-spezifisch
Seriennummer des Gebers (S-0-0601.x.136)

Typenbezeichnung des EnDat2.2-Gebers (S-0-0602.x.139)

Weitere Merkmale:

= virtuelle Referenzmarken bei jedem Singleturn-Uberlauf
s Speicherbereich fiir Anwenderdaten (OEM-Bereich) mit gebertypspezifischem Datenvolumen
= Ubertragung von Zusatz-Informationen (z. B. Motortemperatur), abhangig von der Geberausfiihrung

Firmwareseitige Lageistwertbildung

Lagedarstellung der Basic-Geberauswertung bei EnDat2.2-Gebern:

s Lagedarstellung bei rotativem Geber: In Summe kénnen 48 Positionsbits (Single- und Multiturnbits) ausgewertet
werden.

s Lagedarstellung bei linearem Geber: Die Auflésung in nm/Inkrement ist gebertyp-spezifisch, die mogliche Messlange
ist durch die Anzahl der Positionsbits (max. 48!) fiir die Lagedarstellung begrenzt.

Uberwachung und Diagnose

Storungen der ordnungsgemalBen Funktion des Gebers werden angezeigt tiber das "Fehler"-Bit in "S-0-0600.x.1,
Geberstatus":

s Auftreten von Fehlerzustanden im Geber
s zweifacher Daten-Telegrammausfall vom Geber, was zur Unterbrechung der zyklischen Geberauswertung fihrt.

Zudem zeigen die Detaildiagnosen des Konfigurationstools ctrIX DRIVE Engineering genauere Fehlerursachen an:

s Fehlerbit 1 oder Fehlerbit 2 des Gebers oder beide haben einen Fehler gemeldet
= Die CRC-Uberpriifung der Positionsdaten und/oder der Zusatzdaten hat einen Ubertragungsfehler gemeldet
s ausgefallene Daten-Telegramme

@) Die Geber-Fehlerbits (1 und 2) melden Stérungen von Abtastungsbeleuchtung,
1 Spursignalamplitude, Positionsbildung, Spannungsversorgung und Stromaufnahme.

s Der Antrieb erkennt einen Austausch des angeschlossenen Geberexemplars durch Kontrolle der Seriennummer nach
dem Einschalten. Wenn die Seriennummer sich gedndert hat wird der MaBbezug geldscht, die Achse ist dann nicht
mehr referenziert.

Anwendung als Motorgeber

Durch die serielle Ubertragung der Lagedaten ergibt sich zeitlicher Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und der
Bereitstellung flr die Antriebsregelung. Der zeitliche Versatz zwischen Lageistwertaufnahme und Bereitstellung fiir die
Motorregelung ist bei der seriellen Ubertragung durch das EnDat2.2-Format bei einer Ubertragungsrate von 8 MHz fiir die
zyklischen Lage- und Statusdaten jedoch hinreichend gering.

Ubertragung der Motortemperatur

Das EnDat2.2-Protokoll kann, neben den Lagedaten, auch Zusatzinformationen (Motortemperatur) tGbertragen. Hierzu
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missen folgende Voraussetzungen erfiillt sein:

s Der EnDat2.2-Geber muss die Temperaturlibertragung unterstitzen.

s Als Temperatursensor kann ein PT1000 oder ein KTY84-130 an die vorgesehenen Anschlussstellen des Gebers
angeschlossen werden.

= Die Ubertragung der Motortemperatur muss aktiviert werden in "P-0-0512, Temperatursensor"

.Datenspeicherbereich fliir Anwenderdaten

EnDat2.2-Geber sind mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet und bieten, neben der Bereitstellung der eigenen,
geberspezifischen Daten, auch einen Datenspeicherbereich fir Anwenderdaten (OEM-Speicherbereich). Die
Datenspeicherung ist resident, d. h. bei Spannungsausfall bleiben die gespeicherten Daten erhalten. Ein Schreibschutz
fir den Anwenderdaten-Speicherbereich ist nicht verfiigbar.

.Parametrierung

EnDat2.2-Geber sind mit einem Geberdatenspeicher ausgestattet, der die geberspezifischen Daten mitfihrt. Diese
werden automatisch in die betreffenden Parameter des Antriebs geladen wenn in "S-0-0602.x.1, Phys. Gebertyp" die
zutreffende Kennzahl fiir den Geber eingetragen ist bzw. der EnDat2.2-Geber lber automatisches Scannen der
angeschlossenen Geber erkannt wurde. Die verbleibende Parametrierung wird durch Dialoge in ctrIX DRIVE Engineering
unterstitzt, siehe auch ~ ,Inbetriebnahme
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